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i Ustug Technicznych

DETEKTOR PREDKOSCI

DEK 01/02

Detektor predkosci DV 02 jest urzadzeniem

detekcji ruchu oraz pomiaru predkosci porusza - ‘ .
jacego sie elementu. Powstat gtownie z myslg pozyskania informacji \JUE,

o ruch tasmy przenosnikowej ktorej np. zerwanie a nie zatrzymanie catego ciggu

transportujgcego materiat moze by¢ dramatyczne oraz kosztowne w skutkach.
Urzadzenie podzielone jest na dwie czesci:
- DEK 01/02 - impulsator posiadajacy obracajacg sie bieznie (koto) -
uktad przystawiony do poruszajacego elementu (w tym przypadku tasmy przenosnika) przekazuje informacje
drugiemu uktadowi (PP 04.x) o jego ruchu oraz kierunku (DEK 02) w jakim sie porusza.
DEK 01 podaje informacje o ruchu badanego elementu w formie impulséw.
DEK 02 poza informacjg o ruchu dodatkowo daje informacje o kierunku ruchu.
- PP 04.x — na podstawie danych uzyskanych od DEK 02 okresla predkos¢ oraz kierunek poruszajacej sie np. tasmy.
Urzadzanie ma mozliwosc rowniez pomiaru czasu pracy — liczenie nastepuje gdy badany element jest w ruchu.
Uaktywniony pomiar w przypadku zaniku napiecia nie ma koniecznosci otrzymania ponownego rozkazu startu liczenia.
Uktfad posiada podtrzymanie bateryjne — wszelkie parametry wprowadzone do urzadzenia w razie zaniku napiecia
zasilania zostajg zachowane.
Istnieje mozliwos¢ zaprogramowania predkosci dolnej oraz gérnej ruchu badanego elementu.
Opcjonalnie detektor wyposazony moze by¢ w sygnat petli pradowej 4-20mA, 0-20mA, 0-24mA odwzorowujacej
predkos¢ ruchu badanego elementu. Prég predkosci gérnej odwzoruje jednocze$nie poziom gérny
sygnatu pragdowego. Wyscie pragdowe jest aktywne.
Dodatkowo uktad elektroniczny wyposazony jest w optoizolowane wyjscia dyskretne typ OC informujace
o stanie pracy detektora. Informujg one o:
- ruchu oraz kierunku badanego elementu,
- przekroczeniu programowanych progéw predkosci — gérnej i dolnej,
- uruchomieniu pomiaru czasu pracy
- niskiego stanu baterii podtrzymujaej pamie¢ uktadu.
Komunikacja uktadu z urzagdzeniem zewnetrznym odbywa sie poprzez tacze cyfrowe w standardzie RS485.

Zastosowany protokoét komunikacji — MODBUS RTU - pozwala na odczyt i zapis danych do uktadu.

Uktad w standardowej wersji pobiera informacje o ruchu z DEK 01/02 lecz moze pracowac np. z czujnikiem
indukcyjnym przekazujacym informacje w formie impulséw o ruchy danego elementu. Wyznaczenie

poprzez uktad prawidtowej predkosci zapewnia konfiguracja odpowiednich parametréw tgczem RS.
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Przyklady instalaCji Ezlt:jnik obrotow
¢bna

H MODBUS RTU
MODBUS RTU

PP 04.x wspétpracujacy z DEK 01/02 PP 04.x wspétpracujacy z czujnikiem obrotéw bebna.

Czujnik obrotow
bebna

PP 04.x MODBUS RTU

Dwa uktady PP 04.x zainstalowane na jednym przenos$niku - wspétpraca z DEK 01/02 oraz z
czujnikiem obrotéw bebna (wykrycie efektu poslizgu lub zerwania sie pasa przenosnika).

Potaczenie sieciowe RS485
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Uktad elektroniczny detektora pracuje w trybie biernym
(slave) — odpowiada jedynie na poprawnie sformutowane
zapytanie z uktadu nadrzednego.

Urzadzenie ma mozliwos¢ zaprogramowania wiasnego
adresu dla komunikacji oraz parametréw transmisji

jak predkos¢, btad parzystosci, bit stopu.

Identyfikacja detektora zwigzana z koniecznoscig podania
adresu urzadzenia pozwala standardowo na prace

do 32 (lub opcjonalnie do 128) urzadzen na jednej

linii transmisyjnej.
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1. Funkcje oraz dane techniczne DV 02
— wersja standardowa:
- pomiar predkosci - 0 - 15 m/s
rozdzielczo$¢ pomiaru - uzalezniona od parametréw
konfigurujgcych detektora
rozréznianie kierunku ruchu
pomiar czestotliwosci przychodzacych impulséw
ustalanie dolnego progu predkosci - 0 do 15 m/s ’
ustalanie gérnego progu predkosci - 0,1 do 15 m/s
- z wykorzystaniem modutu sygnatu pragdowego 4-20mA
wartos¢ dla 20mA
- ustalanie obwodu kota przetwornika - 100 do 10000 mm
ustalanie iloéci impulséw na metr obwodu kota - 1 do 100
obliczanie czasu pracy urzadzenia — wytaczenie napiecia
zasilania i jego ponowne wigczenie kontynuuje zliczanie
bez koniecznosci podania rozkazu startu zliczania
rozdzielczo$¢ zliczania czasu pracy - 1's
zakres zliczania czasu pracy - 119304 godzin
podanie aktualnego czasu i daty z mozliwoscia jej zmiany
informacja o statusie pracy przetwornika
mozliwos$¢ powrotu do ustawien fabrycznych
port komunikacyjny RS 485
- komunikacja z zewnetrznym urzgdzeniem — informacje
o stanie pracy uktadu, zmiana poszczegdlnych parame -
trow konfiguracyjnych uktadu
- w trybie konfiguracji - stata predkos¢ i adres
- ustalenie adresu, btedu parzystosci i predkosci transmisji
- powrdt do ustawien fabrycznych
protokét komunikacji MODBUS RTU
- wyjscia (dyskretne) OC
- obcigzalnos¢ - do 50 mA
- maksymalna napiecie doprowadzone na wyjscie - 80 V
- napiecie izolacji - 2,5 kV
wyjscia OC oraz tgcza RS optoizolowane
sygnat aktywnej petli pragdowej (dostepny jako dotgczany
modut do PP 04)
potrzymanie bateryjne pamieci uktadu w przypadku zaniku
napiecia zasilania
stopien ochrony DEK 02 - IP 67
stopien ochrony PP 04 - IP 65
zasilanie 24 VDC
pobdr pradu uktadu - 300mA

W wersji standardowej PP 04 jest przystosowany do

wspodtpracy z DEK 02 - wyposazony w modut wejsciowy M-OPT

- sygnaty wejsciowe - nieoptoizolowane typu TTL

*) opis parametrow technicznych podany jest dla wersji
standardowej uktadu — mozliwa jest zmiana parametrow
po wczesniejszym ustaleniu.

2. Modut wejsciowy dla DEK 01/02

Modut przystosowany jest do wspdtpracy z DEK 01/02.
Formuje oraz filtruje przychodzgce impulsy (informacja
o ruchu) oraz poziomy stanéw (info - i

rmacja o kierunku ruchu). il
Poziomy stanéw — wejscie impu - - s f
Isowe (ruch) oraz stany okreslajgce JU “
kierunek ruchu — TTL. e
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3. Moduty wejsciowe dla czujnikéw PNP, NPN
Odpowiednio dla czujnikdw PNP — modut M-PNP,
czujnik NPN — modut M-NPN.
- poziomy napiecia dla stan wyso - ¥
kiego - 10 - 30V
- wejscia optoizolowane - na -
piecie izolacji - 2,5 kV d
- koniecznos¢ zasilenia strony wejsciowej v
- pobdr pradu - 4 mA

4. Modut wyjsciowy sygnatu petli pradowej

Modut generuje sygnat petli prgdowej - jest odzwiercie -
dleniem predkosci zmierzonej przez ukfad.

W zaleznosci od zamdwienia moze
on generowac sygnat w zakresie
0-20mA, 4-20mA, 0-24mA.
Ustawienie gérnego poziomu
predkosci dla sygnatu 20 lub
24mA mozna ustawi¢ w odpowie -
dnim rejestrze poprzez tacze RS.
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5. Wyijscia dyskretne OC

Uktad posiada informacyjne zaciski wyjs¢ dyskretnych OC.
Dane wyjscie zostaje uaktywnienie w chwili wystgpienia
przypisanego mu zdarzenia. Uaktywnienie wyjscia sygnali -
zowane jest zapaleniem odpowiedniej diody LED .

Funkcje zaciskow
- kierunek ruchu |, Il - brak
uaktywnienia obu informuje
0 nie rozpoznaniu ruchu
- predkos¢ w dolnym zakresie
- predkos¢ w gérnym zakresie
- niski stan baterii

DIODY SYGNALIZACYJNE

6. Licznik czasu pracy
Urzadzenie wyposazone zostato w licznik czasu pracy.
Jezeli badany element jest w ruchu wartos¢ licznika jest
inkrementowana.
- rozdzielczos$¢ licznika - 1s.
- pojemnos¢ - 119304 godzin ( 429494400 sekund)
Podczas pierwszego uruchomienia urzadzenia licznik jest nieuaktywnion
- nalezy go uaktywnic poprzez tacze RS (opis - DTR).
Istnieje réwniez mozliwosc zatrzymania oraz wyzerowania licznika (opis - DTR).

7. Podtrzymanie bateryjne

Urzadzenie posiada podtrzymanie bateryjne pamieci.
Wszelkie ustawienia jakich dokonamy zostang zachowane
w momencie zaniku napiecia zasilania. Uktad RTC (zegar
czasu rzeczywistego) dziata nadal — zmiany czasu w urzg -
dzeniu sg kontynuowane.

Ustawienia sg zachowane przez okres 6 lat w przypadku braku
napiecia zasilania

BATERIA

DIODA LED

Stan baterii mozna monitorowac
odczytujgc odpowiedni rejestr

— przy komunikacji poprzez RS.
Dodatkowo zainstalowana zostata I
dioda sygnalizacyjna LED infor - \

mujaca (jej pulsowanie) o niskim stanie napiecia baterii.
Uaktywnione zostaje jest réwniez odpowiednie wyjscie OC.
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8. Impulsator DEK 01/02
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PRZENOSNIK
TASMOWY

BELKA MOCUJACA
IMPULSATOR

B

9. Ukfad PP 04.x
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